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Willkommen zu dem Tutorial mit dem Thema:

FE-Untersuchung eines Klopperbodens mit
aufgeschweiltem Stutzen

In diesem Tutorial erfahren Sie,
-wie die Substruktur im ROHR2win erstellt wird
- Bearbeitung der Substruktur in ROHR2fesu

Mit dem grunen Button konnen sie vor- und
zurdckblattern
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